Тест

по учебной дисциплине

«Методы зондирования окружающей среды»
При проведении тестового контроля необходимо на отдельном листе бумаги записать: ФИО, номер группы, дату и последовательно номера правильны ответов. Например: 1.1; 2.1 и т.д. 
1
Какая РЛС не используется для слежения за радиозондом?





1.1
Улыбка



1.2
Метеорит



1.3
МРЛ-5

2
 Какой способ кодировки используется в отечественных радиозондах МАРЗ для передачи информации от радиозонда к аэрологическому радиолокатору "Метеорит" или «Улыбка»:

2.1 
Амплитудный

2.2 
Фазовый

2.3 
Частотный

2.4 
Тональный
3. Что является датчиком температуры воздуха в отечественных радиозондах МАРЗ:

3.1
Животная пленка 
3.2
Биметаллическая пластинка

3.3
Ртутный термометр

3.4
Сухой и смоченный термометры

3.5
Полупроводниковое сопротивление
3.6
Человеческий волос

3.7
Конденсатор

4. о является датчиком влажности воздуха в отечественных радиозондах МАРЗ:

4.1
Полупроводниковое сопротивление

4.2
Биметаллическая пластинка

4.3
Ртутный термометр

4.4
Сухой и смоченный термометры

4.5
Животная пленка

4.6
Человеческий волос

4.7
Конденсатор

4.8
Резистор

5.
Что является датчиком скорости и направления ветра в отечественных радиозондах МАРЗ:

5.1
Ультразвуковой анемометр

5.2
Радиопередатчик радиозонда

5.3
Оболочка

5.4
Животная пленка датчика влажности
6. С помощью радиозонда определяется:

6.1 Среднее значение температуры воздуха в соответствующих слоях атмосферы

6.2 Температура воздуха на высотах, определяемых по пеленгационным данным в момент подключения датчика температуры к измерительному генератору

6.3 Температура воздуха на стандартных высотах

6.4 Температура воздуха на высотах стандартных изобарических поверхностей

7.
Какай метод определения расстояния между радиозондом и радиолокатором используется в отечественной системе  радиолокатор  - радиозонд 
7.1
По величине ослабления сигнала радиоответчика

7.2
По времени появления паузы в работе радиоответчика

7.3
По методу равносигнальной зоны
8
Какой метод определения наклонной дальности используется в радиозонде МРЗ-3а?





8.1
Метод активной радиолокации


8.2
Метод пассивной радиолокации


8.3
Метод активного ответа

9
Какие параметры определяются по координатам радиозонда?





9.1
Температура



9.2
Скорость и направление ветра



9.3
Влажность
10
В каком году был запущен первый радиозонд?





10.1
1830 г.


10.2
1930 г. 


10.3
1970 г. 
11
В какой стране был запущен первый радиозонд?





11.1
В Германии


11.2
В США 


11.3
В России



11.4
Во Франции 

12
Какая третья координата (кроме вертикального и горизонтального углов) используется для обработки данных отечественных радиозондов?





12.1
Высота



12.2
Удаление от РЛС проекции радиозонда на горизонтальную плоскость


12.3
Наклонная дальность

13
При обработке радиозондирования атмосферы поправка на рефракцию и кривизну Земли


13.1
Всегда вводится.



13.2
Вводится после наклонной дальности 20 км



13.3
Не вводится


13.4
Вводится до наклонной дальности 20 км
14. 
Радиационная поправка для датчика температуры радиозонда МАРЗ



14.1
Прибавляется.



14.2
Не вводится.



14.3
Вычитается



14.4
Знак поправки зависит от времени суток.
15.
 Для определения вертикальной скорости шара-пилота необходимо знать ?



15.1
Свободную подъемную силу и массу оболочки



15.2
Высоту пункта запуска над уровнем моря 


15.3
Скорость и направление ветра у поверхности

16. 
Виртуальная поправка для средней температуры слоя



16.1
Вычитается.



16.2
Прибавляется



16.3
Знак поправки зависит от температуры воздуха.



16.4
Знак поправки зависит от влажности воздуха. 
17.
Сколько датчиков для измерения метеорологических величин установлено на отечественных радиозондах МАРЗ:



17.1
Один



17.2
Два



17.3
Три



17.4
Четыре
18.
Что является датчиком характеристик ветра в отечественных радиозондах МАРЗ:


18.1
Анемометр


18.2
Радиопередатчик


18.3
Оболочка


18.4
Животная пленка
19.
Виртуальная поправка используется:


19.1
При расчете профиля давления


19.2
При радиационной коррекции данных о температуре воздуха


19.3
При расчете точки росы


19.4
При учете температурной инерции датчика температуры
20
Основное отличие базисных и однопунктных шаропилотных наблюдений заключается:



20.1
В методе определения угловых координат шар-пилота



20.2
В методе определения высоты шар-пилота



20.3
В методе представления данных измерений



20.4
В методе учета рефракции

21.
Какие из перечисленных датчиков имеет радиозонд МАРЗ:


21.1
Давления и температуры


21.2
Высоты и температуры


21.3
Влажности и температуры


21.4
Наклонной дальности и температуры
22
С помощью аэрологического теодолита можно измерить:



22.1
Высоту шар-пилота



22.2
Скорость подъема шар-пилота



22.3
Скорость и направление ветра



22.4
Угловые координаты шар-пилота

23.
Что является основным ограничением  высоты проведения оптических шар-пилотных наблюдений:


23.1
Низкая облачность


23.2
Высокая температура воздуха


23.3
Высокая влажность воздуха


23.4
Наличие штиля у поверхности земли 
24.
Какой комплекс  аппаратуры необходим для проведения однопунктных шар-пилотных наблюдений:



24.1
Достаточно радиолокационной станции «Метеорит»



24.2
Радиолокационная станция «Метеорит» и аэрологический теодолит



24.3
Аэрологический теодолит, аппаратура для наполнения оболочки и сопутствующие измерений, секундомер



24.4
Аппаратура для наполнения оболочки и сопутствующие измерений, секундомер, радиолокационная станция «Метеорит»

25.
Какие характеристики ветра определяются с помощью радиозонда?


25.1. Средние значения скорости и направления ветра в соответствующих слоях атмосферы


25.2. Максимальные значения скорости и направления ветра в соответствующих слоях воздуха



25.3. Минимальные значения скорости и направления ветра в соответствующих слоях воздуха



25.4. Фактические  значения скорости и направления ветра на стандартных высотах
26.
Прямые методы метеорологических измерений – это методы, когда



26.1
Датчик находится в поле зрения наблюдателя



26.2
Объект исследования и датчик находятся в зоне радиовидимости



26.3
Измерения осуществляются с использованием эталона

27.
Косвенные методы метеорологических измерений – это методы, когда



27.1
Объект исследования и датчик не контактируют друг с другом



27.2
О значении измеряемой величины судят по косвенным признакам



27.3
Значение измеряемой величины определяется по результатам измерений другой величины

28.
Дистанционные методы метеорологических измерений – это методы, когда



28.1
Датчик и объект исследования не контактируют друг с другом



28.2
Датчик и объект исследования контактируют друг с другом



28.3
Датчик находится на некотором удалении от наблюдателя



28.4
Объект исследования находится на некотором удалении от наблюдателя

29
Основным отличием активных и пассивных методов дистанционного зондирования являются



29.1
Точность измерений



29.2
Постоянная времени датчиков



29.3
Природа регистрируемого датчиком излучения (электромагнитного или акустического)

30.
Основное отличие радиолокационных и пеленгационные автоматизированных аэрологических комплексов заключается 



30.1
В способе определения координат радиозонда



30.2
В способе регистрации скорости и направления ветра



30.3
В способе представления данных аэрологического зондирования
31.
В чем основное отличие оптических и радиотехнических методов ветрового зондирования атмосферы



31.1
В способах представления профилей скорости и направления ветра потребителям



31.2
В используемых средствах доставки измерительной аппаратуры на различные высоты в атмосфере



31.3
В методах и средствах пеленгации атмосферного трассера

32.
Какой метод определения угловых координат более точный


32.1
Метод максимума



32.2
Метод равносигнальной зоны

33.
Придельная дальность видимости двух человек на поверхности Земли при отсутствии экранирующих предметов (в «голой» степи) равна



33.1
≈ 1 км



33.2
≈ 10 км



33.3
≈ 55 км



33.4
≈ 80км
34. Привязной аэростат – это

34.1
Аэростат с привязанным к нему радиозондом

34.2
Аэростат, дрейфующий около одного и того же места

34.3
Аэростат, поднимающийся на закрепленном у земли тросе

344
Аэростат, свободно поднимающийся в атмосфере
35
Проводимые на метеорологических спутниках измерения относятся

35.1
К классы прямых измерений метеорологических величин
35.2
К классу косвенных дистанционных измерений метеорологических величин 
35.3
К классу контактных методов измерений метеорологических величин
36. Глобальная космическая подсистема наблюдений гидрометеорологического назначения является 

36.1 Двухъярусной

36.2 Одноярусной

37
Орбита геостационарного спутника является

37.1
Эллиптической

37.2
Круговой в плоскости экватора

37.3
Круговой, плоскость которой проходит через полюса Земли

37.4
Наклонной к плоскости экватора и эллиптической

38. Центры управления метеорологическими спутниками

38.1
Контролируют работу бортовых систем спутника

38.2
Принимают и обрабатывают информацию о состоянии подстилающей поверхности и атмосферы
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